Opis dla tych ktérym maszyna nie startuje. Testowane na Ubuntu x32 w wersji 16 i linux mint 19 x32

Przed instalacja pakietow nalezy stworzy¢ na pulpicie katalog. Robimy to tak aby byto tatwiej.

Robimy katalog na pulpicie o nazwie tools. Do katalogu wrzucamy dwa pliki vcan_init i opcom.py

Aby wszystko dziatato dobrze i bez wpisywania dodatkowych haset nalezy w terminalu korzystac z konta root.
Otwieramy terminal na pulpicie, dajemy pézniej

cd tools

Teraz przechodzimy na konto root

su root

Po wpisaniu hasta jestesmy juz zalogowani w katalogu tools jako root, jesli nie da sie zalogowac bo nigdy tego nie robilismy to trzeba ustali¢
hasto do root:

sudo passwd root

Pézniej dajemy

su root

Po wpisaniu hasta jestesmy zalogowani jako root, teraz mozemy sprawdzic¢ jaki mamy zainstalowany python wpisujac:
python3

Wyskoczy nam jaka mamy wersje, jesli jest wieksza od 3.4 to wszystko jest ok, teraz zatrzymyjemy pythona3 skrétem:
ctrl+d

Nastepnie

apt install python3-pip

apt install python3-setuptools

pip3 install python-can

pip3 install pyserial

apt install can-utils

Podtaczamy interfejs fizycznie opcom do kompa i dajemy:

./vcan_init

Tu nic nam nie pokaze jak wszystko bedzie ok. Catg zabawe rozpoczynamy od zabawy linig Iscan, analogicznie robimy dla mscan i hscan.
python3 opcom.py /dev/ttyUSBO Iscan

Na tym etapie musimy juz mie¢ podpiete auto przez interfejs do laptopa

otwieramy nowe okno na pulpicie z terminalem, tu juz nie musimy by¢ jako root, wiec od razu wpisujemy :

candump Iscan

Pierwszy z nich wypisuje na ekranie wszystkie przychodzgce pakiety, zatrzymujemy przez:

ctr +c

candump -a -c Iscan

Polecenie wypisuje pakiety w kolorze i pokazujgc zawarte w nich teksty

candump -l Iscan

Polecenie zapisuje wszystkie pobranie pakiety do pliku np w celu dalszej ich analizy.






